Einfache Handhabung, SerienmédRige Servolenkung mit proportionaler
Lenkkraftunterstiitzung, verringert den Arbeitsgang. Elastische Aufhdngung: in Kunststoff
eingelassene Spiralfedern vorne und SUMOR-Aufhangung hinten. Besonders geeignet fir
Einsatze, bei der Fahrer fiir das Ankoppeln haufig auf- und absteigen muss bzw.
bei denen die Durchfahrt begrenzt ist. Batterie unter dem Fahrersitz untergebracht, kann so einfach und schnell gewechselt werden: der Schlepper ist daher fiir Mehrschichteinsatz
geeignet.

Ubersichtliche Instrumentierung direkt an der verstellbaren Teleskop-Lenksaule: Ziindschloss , Digitales Armaturenbrett (mit Stundenzihler, Batterieentladeanzeige, Tachometer,
Check Control zur Einstellung und sofortigen Ermittlung eventueller Stérungen), Lichtschalter, Blinkleuchten, Schalter fir Annaherungstaster.

Komplette Lichtanlage PKW-konform. Sekundarstromkreis mit 24 V, ausgehend von Batterie mit DC-DC-Wandler. Rundumleuchte als Option.

Der Schlepper TE8OIXB ist sowohl in offener Ausfiihrung als auch mit seitlich offener Kabine, mit aufrollbaren Kunststoff-Seitenteilen, oder mit geschlossener Kabine, Automobil
konformen oder Schiebetiiren erhaltlich. Mit Kabine wird der TE80IXB nur mit einem Bedienerplatz angeboten, mit Wetterschutzdach oder ohne Kabine kann auch ein Beifahrersitz
montiert werden (Linkssteuerung).

Es werden verschiedene Anhangevorrichtungen angeboten: mechanische Bolzenkupplung, Ringdsenkupplung mit 3 Positionen, automatische Ankupplung oder automatische
Ankupplung mit Entriegelung in der Kabine (mechanisch oder elektro-hydraulisch). Anniherungstaster am Heck (VORWARTS/RUCKWARTS) mit Kriechgang-Funktion, fiir optimales
Ankuppeln.

Vorderachse: Dreiecklenker auf Kunststoffbuchsen montiert, am Rahmen mit in Kunststoff eingelassenen Spiralfedern elastisch aufgehdngt.

Hinterachse: Monoblock Bauweise, Motor am Getriebe angeflanscht, iiber SUMOR-Aufhdangung am Rahmen elastisch aufgehangt.

Drehstrommotor, burstenlos, gekapselte Ausfiihrung mit externem Lufter, ausgestattet mit Encoder, Temperatursensoren und elektromagnetischer Parkbremse, mit mechanischer
Entriegelung. Geschwindigkeitsiiberwachung Gber Drehstrom-Mikroprozessorsteuerung mit Energieriickgewinnung beim Bremsen. Anschluss einer Programmierkonsole moglich
(nicht im Lieferumfang enthalten).

Abdeckhaube riickwarts aus Metall, erméglicht den einfachen Zugang zu den elektronischen Bauteilen des Fahrantriebes und der Servolenkung.

"Totmannschalter"- im Fahrersitz untergebracht, als Option auch mit Pedal lieferbar.

Betatigung der Betriebsbremse mit Pedal, Zweikreis-Bremsanlage, auf alle 4 Rader wirkend, mit Trommelbremsen. Elektronische Bremsung durch Loslassen des Gaspedals, beim
beim Betdtigen des Bremspedals und bei der Fahrtrichtungsumkehr. Feststell- und Parkbremse elektromagnetisch wirkend, wird elektronische beim Abstellen des Fahrzeuges
aktiviert.

Lackierung: RAL 7021/7035 grau; Sonderlackierungen auf Anfrage (optional).

Alle Fahrzeuge von SIMAI sind nach der Maschinenrichtlinie produziert und mit CE-Zertifizierung versehen.
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Datenblatt nach VDI Richtlinien 2198 bezieht sich auf die technischen Daten des Standard-Gerates.
Die Angegebenen Masse und Gewichte sind lediglich Richtwerte. Technische Anderungen, die der Verbesserung dienen,

bleiben ohne besondere Ankiindigung ausdriicklich vorbehalten. Die Leistungen sind mit Fabrik neuem Fahrzeug, nach

Abschluss der Einstellfahrten in unserem San Donato Milanese Werk, bei normalen Witterungs Verhéltnissen ermittelt worden.

Leistungsangaben und Gewichte verstehen sich mit Standard Motor und Batterie (sieche Werte in Fettdruck) sowie

Luftbereifung. Abweichende Ausstattung kann zu geénderten Werten fihren.
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i TE80IXB EIN FAHRZEUG MIT LAST = 1 TONS
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6.1 Fahrmotor, Leistung S2 60 min KW 5
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